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ФОРМУЛА КОРИСНОЇ МОДЕЛІ

1. Спосіб дистанційного пошуку та виявлення вибухонебезпечних предметів і мін, який 

полягає у використанні дрону з відеокамерою, тепловізором, металошукачем, що обстежує 

ділянки землі з метою виявлення наземних мін шляхом визначення їх положення на 3D-карті, 
для формування якої, а також для контролю та керування дроном, використовується наземна 

станція, що забезпечує ручний та автоматичний режими роботи дрону, з можливістю 

програмованої схеми польоту на основі координат GPS/RTK, який відрізняється тим, що 

дрон оснащується нелінійним радаром, керуванням яким здійснюється дистанційно за 

допомогою технологій бездротових комунікацій.

2. Спосіб дистанційного пошуку та виявлення вибухонебезпечних предметів і мін за п. 1, 

який відрізняється тим, що використовуються ручні пристрої нелінійних радарів серійного 

виробництва з адаптованим кріпленням до дрону, для контролю яких використовуються 

додатковий відеосенсор (реалізується на базі IP- або вебкамери, або мікроконтролеру), а для 

керування – поверх панелі штатних органів управління нелінійного радару встановлюється 

додатковий пристрій, що дублює рухи пальців руки оператора за рахунок використання 

технологій побудови 3D-маніпуляторів (роботизованих маніпуляторів).

3. Спосіб дистанційного пошуку та виявлення вибухонебезпечних предметів і мін за п. 1, 

який відрізняється тим, що в якості дрону використовується безпілотний апарат 
сільськогосподарського призначення серійного виробництва.

4. Спосіб дистанційного пошуку та виявлення вибухонебезпечних предметів і мін за п. 1, 

який відрізняється тим, що для автоматизації процесу управляння нелінійним радаром та 

іншими сенсорами, допомоги прийняття рішення оператором, а також ідентифікації 
вибухонебезпечних предметів і мін використовують технології нейронних мереж.


